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INTEGRALE
1. Rationale Funktionen
11 [x"dx=5ty e+l (n#-1)
12 [(ax+b)'dx=,},  (ax+b)"! (n#-1)
13 [e(ax+b)'dx= 0 (ax+b)Y" 2= . b1y (ax+b)™! (n#-1)

14 [ldx=Inp]

15 [ahpdr=1"Inlax+b|
16 [ulpdr=5-5 Inlax+b
17 fodepdi——pil]

18 [@tbdx=a+50  1n|ex+d]

2. Wurzelfunktionen
21 [\xdx=2-\x3=2-x-x
22 Ix‘x/xdx=§'\/x5=§'x2-\jx
23 [fdr=2-x
24 [hdr=-}
25 [Nax+bdx=2\(ax+b)’

2.6 Ix'\/ax+bdx=2'(31‘§’;§2b)°\/(ax+b)3

27 Nax;bdx=2-\lax+b+b- [erbeenax

2.

oo

jx’ai+bdx=‘21"ja7(T+b
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3. Sinusfunktionen

31 [sinxdx=-cosx

32 [sinaxdx=—]"cosax

33  [sinqxdx=3—4,"sin2ax

34 [sin" gxdx=—S"" @ cosaxpn-1 [sin 2qxdx (nEN,n>2; fiihrt letztlich auf 3.2)

n-a

35 Ix. Sinaxd,C:SinZJZr_x-cgsax

36 [x-sinaxdx=—% -cosax+j- [x*~1-cosaxdx (nEN,n>1; siche 4.6)

37

38 J‘Sinﬁaxdx= —a Cotax=— ,.tanax

| xdx=1"In|tan%|

sinax

1

4. Cosinusfunktionen

4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

4.6

4.7

4.8

49

Jeos x dx=sinx

fcosaxdx=]!"-sinax

[cos2axdx=3+/, - sin2ax

Jcosraxdx=00s"" avsinaxyn—1.[cogn-2gxdx (nEN,n>2; fiihrt letztlich auf 4.2)
fx - cos axdx=""" +x sinax

[x" - cosaxdx=", -sinax—5 " [x»~1-sinaxdx (nEN,n>1;siehe 3.6)
Jeolaxdx=1-Intan (4 +3)|

J‘coslzaxdxﬁ]z'tanax

j‘cosl"axdx=a-(r}~ 1) comay 172 'J.cosnlﬂaxdx (nEN,n>2; fiihrt letztlich auf 4.7)
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5. Sinus - und Cosinusfunktionen

5.1 [sinax-cosaxdx=,,-sin’ax

. _X i
5.2 jsmzax'COSZGde—S_S%gx

53 Isin"ax'cosaxdx=a_(,}+1)'sin”Hax (n¥—-1)

54 [sinax-cosnaxdx=—, . cos" lax  (n#-—1)

>3 ..ch‘:gxxdx= _g:zi?gn_—ltlv)c“LISi?gs_;x“xdx (n#1; fuhrt letztlich zu 4.7 oder 6.2)
56 [SEdp=0y o I cos” 23 dx (n#1; fiihrt letztlich zu 3.7 oder 7.2)

5.7 _Smax.lcosaxdx=}z'lnltanax|

58 .sinaxilcosaxdxza-lxlz h1|tan(ai":l:§)|

6. Tangensfunktionen

6.1 [tanxdx=—In|cosx]

6.2 [tanaxdx=—]"In|cosax]

63 [tan?qrdx="—x

64 [tan"axdx=_ ! | -tan"'ax—[tan"2gxdx (fiihrt letztlich zu 6.2 oder 6.3)
6.5 [andes1dr=+3+3, Inlsinax=cosax]

6.6 |29, dx=3—3!"In|sinax+cosax]

Damir Rusiti Munich University of Applied Sciences



Signale und Systeme

Bachelor in Electrical Engineering

7. Zusammenfassung wichtiger Funktionen

f(z) [ f(z)dz
a az
z" ri_lxrﬁ-l r#—1
% In |z| z#0
e” e’
a* —a® a>0
sinx —COoST
sin az —2 cosaz
COST sinx
cos az Lsinaz
sinh z coshz
cosh sinh z
;,,12; —cotzx z# kr,k€Z
o tan z#(2k+1)5,keZ
ll_zz arcsin -l<z<l1
# arctan r
sinh z coshz
coshz sinh z
m—s:,z; tanhz
sinﬁzz —cothzx x#0
T In(z + V22 + 1)
x;_l ln|x+\/ﬁl z<—loderz>1
x2l—1 %ln'ﬁ z<-—loderz>1
l—l:r %ln'f:—fil r<—loderz>1
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