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Aufgabe I.2.7

a) Ungerade (aµ = 0) , Halbwellensymmetrie (a2k = 0, b2k = 0 → Nur ungerade Koeffizienten)
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Funktion enthält keine Sprünge, aber Knicke

d) b2k = 0, aµ = 0
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8û

µ2π2
sin
(
µ
π

2

)
für µ = 2k + 1

b1 =
8û
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3 −

64û2
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