Positionsregelung eines Hubschraubermodells

1. Streckeniibertragungsfunktion aus der Sprungantwort
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2. P-Geschwindigkeitsregelung
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3. PI-Positionsregelung
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Ubertragungsfunktion der realen Strecke

B 12000
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Fs(s) (KS = 2353, wo = 2,26)
Reglereinstellung:

Kr=3,8-100* Tp=0,1 Ty=0,44 Kp=0,56



